Zalacznik do uchwaty nr 292/XL1X/2019 Senatu PW
z dnia 23 stycznia 2019 r.

Efekty ksztalcenia dla studiéw drugiego stopnia — profil ogélnoakademicki na kierunku Geodezja i Kartografia na specjalnosci Systemy mobilnego kartowania
i nawigacji (Mobile Mapping and Navigation Systems) prowadzonej w jezyku angielskim na Wydziale Geodezji i Kartografii, gdzie:

m,,Odniesienie—symbol” oznacza odniesienie do efektow ksztalcenia w obszarze ksztalcenia w zakresie nauk technicznych, profil ogoélnoakademicki okreslonych
Rozporzadzeniem Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 2 listopada 2011 r. w sprawie Krajowych Ram Kwalifikacji dla Szkolnictwa Wyzszego
(Dz. U. 2011.253.1520)

2 Odniesienie — symbol I” oznacza odniesienie do charakterystyk ogdlnych drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji okreslonych Rozporzadzeniem Ministra Nauki
i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 26 wrzesnia 2016 r. w sprawie charakterystyk drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji typowych dla kwalifikacji uzyskiwanych
w ramach szkolnictwa wyzszego po uzyskaniu kwalifikacji pelnej na poziomie 4 — poziomy 6-8 (Dz.U. z 2016 r., poz. 1594) i uwzglednia Kod sktadnika charakterystyk
drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji okreslony w uchwale Senatu PW w sprawie przyjecia przez Politechnike Warszawskq kodu skladnika charakterystyk drugiego
stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach szkolnictwa wyzszego

B3] Odniesienie — symbol 1/I11” oznacza odniesienie do charakterystyk drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji dla profilu ogélnoakademickiego, w obszarze ksztalcenia
w zakresie nauk technicznych (symbol I1) lub dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie (symbol Il1) okreslonych Rozporzadzeniem Ministra Nauki
i Szkolnictwa Wyizszego z dnia 26 wrzesnia 2016 r. w sprawie charakterystyk drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji typowych dla kwalifikacji uzyskiwanych
w ramach szkolnictwa wyzszego po uzyskaniu kwalifikacji petnej na poziomie 4 — poziomy 6-8 (Dz.U. z 2016r., poz. 1594) i uwzglednia Kod sktadnika charakterystyk
drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji okreslony w uchwale Senatu PW w sprawie przyjecia przez Politechnike Warszawskq kodu sktadnika charakterystyk drugiego
stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach szkolnictwa wyzszego

(1 Odniesienie — symbol I/111” oznacza odniesienie do charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ Polskiej Ramy Kwalifikacji dla profilu ogélnoakademickiego
(symbol 1) lub odniesienie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie (Symbol I11) okre§lonych Rozporzadzeniem Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego
z dnia 14 listopada 2018 r. w sprawie charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy Kwalifikacji (Dz.U. z 2018 r.,
poz. 2218) i uwzglednia odpowiednio Kod sktadnika charakterystyk drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji i okre$lony w uchwale Senatu PW w sprawie przyjecia
przez Politechnike Warszawskq kodu sktadnika charakterystyk drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach szkolnictwa wyzszego

Bl Odniesienie-symbol” oznacza odniesienie do uniwersalnych charakterystyk pierwszego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji, okreslonych w zataczniku
do Ustawy z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 2153).

Symbol efektu _ Wodniesienie - | POdniesienie — Blodniesienie— | MOdniesienie — | ®lOdniesienie —
Lp. . Efekt ksztatcenia
ksztalcenia symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol
[1] [2] [3] [4] [5] [6] [71 [8]
Wiedza

Ma poglebiong wiedze w zakresie niektorych
dziatow matematyki obejmujaca zagadnienia
1. | K_wo1 funkcji zmiennej zespolonej 1 jej zastosowan
oraz roOwnania rézniczkowe czgstkowe,

w tym metody numeryczne.

T2A_ W01

T2A W02 I.P7S_WG I.P7S_WG P7TU_W
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Zalacznik do uchwaty nr 292/XL1X/2019 Senatu PW

z dnia 23 stycznia 2019 r.

L Symbol efektu Efokt keptalcen Wodniesienie - | POdniesienie — Blodniesienie— | MOdniesienie — | ®lOdniesienie —
P- ksztalcenia ext Rsztateena symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol
[ 2] 3] 41 [5] f61 7 18]
Ma poglebiong wiedzg w zakresie geofizyki,
geodynamiki i1 astronomii, niezbedng
do zrozumienia podstawowych zjawisk A Wol
2. | K_W02 fizycznych zwigzanych z ruchem obrotowym T2A W02 I.P7S_WG 1.P7S_WG P7TU_ W
Ziemi, jej polem sity cigzkosci, modelami N
1 charakterystykami tego pola oraz budowa
atmosfery.
Ma uporza,dkow;llna, vlvliedlze; z zakr(?su’ T2A W03
3 | K wos zaawansowanych technologii pomiar6w T2A_W04 LP7S WG I.T.P7S_WG |.P7S_WG P7UW
geodezyjnych oraz metod przetwarzania EHBZ HI.P7S_WG.0 HI.P7S_WG
1 opracowania ich wynikow. -
Ma uporzadkowang wiedze o metodach
i technologiach pozyskiwania i przetwarzania
; T2A_WO04
5 | K wos danych obrazowych i Wekto_rowych T2ATWO? LP7S. WG I.T.P7S_WG 1.P7S_WG PTU W
oraz modelowania kartograficznego danych T2A W08 .P7S_WG.0 HL.P7TS_WG
na potrzeby tworzenia systemow informacji
przestrzennej.
Zna szczegdtowe uregulowania prawne z zakresu
katastm 1 gosppdarlq meruchom.osc.laml, T2A_ W03
5. | k wos funkcjonowania stuzby geodezyjne;j T2A_W08 I.P7S_WG I.P7S_WG P7U W
- i kartograficznej, panstwowego zasobu Eﬁ_mg 1.P7S_WK 1.P7S_WK -
geodezyjnego i kartograficznego oraz korzystania -
z infrastruktury informacji przestrzennej.
Ma wiedze o trendach rozwojowych
6. | K W06 ina'istotn?e'sz ch nowych oii r}lli ciach w ToA_W09 I.P7S_WG II.T.P7S_WG :i’IDLS?_SWV?/G
- d 182y y agnig T2A_ W11 T 1.P7S_WG.0 i

zakresie geodezji i kartografii.
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z dnia 23 stycznia 2019 r.

Symbol efektu , Wodniesienie - | POdniesienie — Blodniesienie— | MOdniesienie — | ®lOdniesienie —
Lp. . Efekt ksztatcenia
ksztalcenia symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol
[ 2] 3] 41 [5] f61 7 18]
Ma podstawowg wiedze z zakresu zarzadzania,
w tym zarzadzania jako$cig; zna ogdlne zasad
Yy zatza ] 4 050 Y I.P7S_WG I.T.P7S_WK L.P7S_WG
7. | K.wo7 tworzenia i rozwoju form indywidualnej T2A_W10 LP7S WK LTS WK o I.P7S_WK P7TU_W
i o . s - i 11.P7S_WK
przedsigbiorczosci w zakresie geodezji —
I kartografii.
Zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady
z zakresu ochrony wlasnos$ci przemystowej T2A W04
8. | K_Wo08 1 prawa autorskiego oraz konieczno$¢ zarzadzania | T2A_W05 1.P7S_WK 1.P7S_WK P7TU_W
zasobami wlasnosci intelektualnej, potrafi T2A_WO7
korzysta¢ z zasobow informacji patentowe;.
Posiada zaawansowana wiedze na temat zasad
nawigacji, w szczegolno$ci nawigacji ladowej,
technologii wykorzystywanych w nawigacji
9. | Koo oraz zna% ecyﬁk 1y aly\(,)v l’)f’lik rozn ghaJ likacji | ~onre .P7S_WG INPIS WG | LPTS WG PTU_W
SR ) pecylike 1 algorytmike roznych aplikacyi | rya wogp o 11.P7S_WG.0 11.P7S_WG -
nawigacyjnych, (w tym do nawigacji
autonomicznej oraz nawigacji wewnatrz
budynkow).
Posiada wiedze na temat algorytmow
nawigacyjnych opartych na systemach
satelitarnych, systemach zintegrowanych (GNSS,
10. | K W10 INS AHIBR’/S) ir>1/n chs stemacgh h brydOV\(/ ch (n T2A_ W04 I.P7S_WG I.T.P7S_WG LP7S WG P7U_W
L. >, , Innych syst yorydowycen (np. | - \woz o 11.P7S_WG.0 11P7S_WG -
assisted-GNSS) oraz posiada podstawowa wiedze -
z zakresu algorytméw kontroli niezawodnosci
(ang. Integrity Control)
. . . . T2A_WO02
10| K owi Poglada_w}ed;q z zaﬂqesu _prOJektowanla, T2A W05 LP7S. WG I.T.P7S_WG I.P7S_WG P7U W
kalibracji i orientacji mobilnych platform ToA W08 HI.P7S_WG.0 HI.P7S_WG
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z dnia 23 stycznia 2019 r.

Symbol efektu , Wodniesienie - | POdniesienie — Blodniesienie— | MOdniesienie — | ®lOdniesienie —
Lp. . Efekt ksztatcenia
ksztalcenia symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol
[11 [2] [31 [4] [5] [6] [71 [8]
pomiarowych
Ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie
pozyskiwania, przetwarzania i analizy danych T2A W04
2. | K w2 przegtrzennych pozysklwanych z platform T2A W05 LP7S_WG I.T.P7S_ WG I.LP7S_WG P7U_W
mobilnych wyposazonych w sensory T2A W07 HI.P7S_WG.0 HI.P7S_WG
fotogrametryczne i teledetekcyjne oraz systemy -
pozycjonowania i orientacji
Ma rozszerzong wiedzg w zakresie technik
fotogrametrycznych, technik przetwarzania obrazu
w tym jego segmentacji), algorytmow T2A_W04
13. | K_W13 goz };zrfav%/aniagobrazu Ji)stogowy;mia sieci T2A_W05 LP7S_WG ILT.P75_WG LP7S_WG P7U W
_ p _ — e 11.P7S_WG.0 111.P7S_WG -
neuronowych w zakresie wykorzystywanym w T2A_WO07
systemach mobilnego kartowania i systemach
nawigacyjnych
Posiada wiedzg nt. wspotczesnej architektury
systemow informatycznych, w szczego6lnosci
rozwigzan chmurowych i podstawowych T2A_WO01
ief i 7ymi T2A_W02
14, | K wid Zagadme_n dotyczqcych zarzqdzan1a_duzym1_ _W0 LP7S. WG I.T.P7S_ WG 1.P7S_ WG PTUW
zbiorami danych (Big Data) pozyskiwanymi z T2A_WO05 I1.P7S_WG.0 I.P7S_WG
platform mobilnych i wykorzystywanymi w T2A_WO07

nawigacji oraz wiedze¢ nt. metod eksploracyjne;j
analizy tych danych (ang. Spatial Data Mining)
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Zalacznik do uchwaty nr 292/XL1X/2019 Senatu PW
z dnia 23 stycznia 2019 r.

Symbol efektu , Wodniesienie - | POdniesienie — Blodniesienie— | MOdniesienie — | ®lOdniesienie —
Lp. . Efekt ksztatcenia
ksztalcenia symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol
Y 2] 3] 41 [51 f61 U 8]
Posiada wiedze na temat produktow
kartograficznych i fotogrametrycznych T2A_W04 TP W P78 WG
15. | K_ W15 wykorzystywanych w systemach_navy_lgacyjnych, T2A_WO05 I.P7S_WG ILP7S WG.0 ILP7S WG P7U_W
w tym map 3D oraz map do nawigacji T2A_WO07
autonomicznej.
Posiada wiedzg¢ na temat roznych systemow
1 rozwigzan wykorzystywanych
w tzw. inteligentnych miastach (ang. Smart City) | T2A_wo2 TP W P75 WG
16. | K_W16 usprawniaj ’a}cych transport i mqblln’osc T2A_W05 I.P7S_WG 11P7S_WG.0 1P7S_WG P7TU_W
mieszkancow (ang. ITS), rozwigzan T2A_W08
urbanistycznych dla UAV i pojazdow
autonomicznych.
Umiejetnosci
Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz
danych 1 innych Zrédel; potrafi integrowac LP7S LU LTP7S UWA 1.P7S_UU
1. | K_uo1 gzyskane 1qf0rmaCJe, d01.<0nywe'1c 1ch interpretacji | T2A_U01 LP7S_UW 7S UW.Lo I:_IPP77SS_UUV\\//V P7U_U
1 krytycznej oceny, a takze wyciaga¢ wnioski oraz o
formutowac 1 wyczerpujaco uzasadnia¢ opinie.
Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole;
-, . : IL.T.P7S_UW.1
potrafi oceni¢ czasochtonnos¢ zadania; potrafi 1 P7S UO ILT.P7S UW.3 1.P7S_UO
. . . T2A_U02 e QT 1.P7S_UK
2. | K_U02 kierowa¢ matym zespotem w sposob T2A7U03 I.P7S_UK I11.P7S_UW.1.0 LP7S UW P7U_U
e e : . - I.P7S_UW 11.P7S_UW.3.0 i
zapewniajacy realizacj¢ zadania w zatozonym - - I1.P7S_UW
terminie.
3. | K_U03 Potrafi opracowac szczegdtowa dokumentacje T2A_U04 1.P7S_UK IL.T.P7S_UW.1 I.P7S_UK P7U_U
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Zalacznik do uchwaty nr 292/XL1X/2019 Senatu PW

z dnia 23 stycznia 2019 r.

Symbol efektu

HOdniesienie -

2l0dniesienie —

Blodniesienie —

“l0dniesienie —

Blodniesienie —

Lp. ksztalcenia Efekt ksztalcenia symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol
[ 2] 3] 41 [5] f61 7 18]
wynikow realizacji eksperymentu, zadania HI.P7S_UW.1.0 HI.P7S_UW
projektowego lub badawczego; potrafi
przygotowac opracowanie zawierajace prezentacje
1 omowienie tych wynikoéw raz poprowadzic¢
dyskusje na ten temat.
Postuguje si¢ jezykiem angielskim w stopniu
wystarczajagcym do porozumiewania si¢, rOwniez
w sprawach zawodowych, czytania
4. | K_U04 ze zrozumieniem literatury fachowej, a takze 52—882 I.P7S_UK I.P7S_UK
przygotowania i wygltoszenia krotkiej prezentacji B
na temat realizacji zadania projektowego
lub badawczego.
Potrafi — przy formutowaniu i rozwigzywaniu
zadan zwigzanych z projektowaniem procedur
1 systemOw pomiarowych, systemow informacji
przestrzennej i realizowanych w oparciu o nie ILTPTS UW 1
5. | Kk uos analiz przes_trzennych oraz prowadzenlem ’ T2A _U10 LP7S UW IL.T.P7S_UW.2 IP7S_UW PTUU
- modelowania kartograficznego — integrowac T2A_Ul1 - H1.P7S_UW.1.0 H.P7S_UW
wiedze pochodzaca z wielu dziedzin, stosujac HI.P7S_UW.2.0
podejscie systemowe, z uwzglednieniem aspektow
pozatechnicznych (w tym ekonomicznych
i prawnych).
Potra_ﬁ os__zacowa_é koszty procesu projektowania :H:E;gﬁwé
6. | K Uos I realizacji zadania geodezyjne_go, T2A_U10 LP7S_UO IL.T.P7S_UW.4 1.P7S_UO P7U_U
fotogrametrycznego, kartograficznego, T2A_U14 H1.P7S_UW.1.0 H.P7S_UW
geoinformatycznego. :::ﬁ;g—ﬂw:i:g

Strona 6z 11




Zalacznik do uchwaty nr 292/XL1X/2019 Senatu PW

z dnia 23 stycznia 2019 r.

Symbol efektu , Wodniesienie - | POdniesienie — Blodniesienie— | MOdniesienie — | ®lOdniesienie —
Lp. . Efekt ksztatcenia
ksztalcenia symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol

[ 2] 3] 41 [5] f61 7 18]
Potrafi zaproponowac ulepszenia istniejacych
rozwigzan projektowych i modeli stosowanych
w geodezji i kartografii, procedur realizacyjnych ILT.P7S UW.3 | P7S UU

7. | K uor i prawnych, geodezyjnych systeméw Jeauts HPTSLY ILP7S_UW30 |  LP7S_UW

- prawnych, g yjnych sys . T2A_U16 1.P7S_UW oUW, P75 UW

pomiarowych oraz systeméw informacji o
przestrzennej i innych aplikacji
geoinformatycznych.
Potrafi oceni¢ przydatno$¢ i mozliwos¢
Wykorzystama powych tfachnologu, u’rzqdzeﬁ T2A_U05 :HE;E_B%% -
i metod do realizacji ztozonych zadan z zakresu T2A_U12 1.P7S_UU R A e

8. | K_U08 . i . - - I11.P7S_UW.2.0 ILP7S_UW | PTU_U
geodezji, fotogrametrii i kartografii, w tym Eﬁ_gg I.P7S_UW H1.P7S UW.3.0 N1.P7S UW
geoinformatyki oraz oceni¢ ich poziom -
innowacyjnosci.
Potrafi wykorzysta¢ poznane techniki do analizy
podstawowych zagadnien fizycznych
1 technicznych, a w szczegdlnosci:
— potrafi korzysta¢ z funkcji zmiennej

zespolonej w opisie odwzorowan powierzchni
; e : IL.T.P7S_UW.2
oraz wyznacza¢ wartosci wybranych typow T2A_U09 - 1.P7S_UW
9. | K_U09 T2A_U10 I.P7S_UW 11.P7S_UW.2.0 ILP7S_ UW P7U_U

catek z funkcji zmiennej rzeczywistej,

— potrafi rozwigzywa¢ podstawowe typy rownan

rézniczkowych czastkowych opisujacych
zjawiska fizyczne,

— potrafi zastosowaé poznane metody
numeryczne w zagadnieniach praktycznych.
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Zalacznik do uchwaty nr 292/XL1X/2019 Senatu PW

z dnia 23 stycznia 2019 r.

Symbol efektu , Wodniesienie - | POdniesienie — Blodniesienie— | MOdniesienie — | ®lOdniesienie —
Lp. . Efekt ksztatcenia
ksztalcenia symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol

[ 2] 3] 41 [5] f61 7 18]
Ma umiejetno$¢ wyznaczania parametrow
geometrycznych pola sity ciezkosSci. Potrafi

10. | k Lo ¢ model tencial Konad T2A_U09 LP7S UW I.T.P7S_UW.2 LP7S_UW | ooy

- wyznaczyc modele geopotencjatu oraz wykonac | 5"y o 11.P7S_UW.2.0 11.P7S_UW -
przeliczenia pomigdzy istniejagcymi systemami
wysokosci.
IL.T.P7S_UW.1

Potrafi oceni¢ i dobra¢ odpowiednie technologie | Toa U09 P75 LU :HE;?B“; LP7S UU

11, | KU1l i metody do wykonania zaawansowanych T2A_U10 P78 UW 1P7S DW Lo IP7S_UW | PTU_U
pomiaréw 1 opracowan geodezyjnych. T2A_UL1 - NI.P7S_UW.2.0 NIP7S_UW

I11.P7S_UW.3.0

Potrafi pozyskiwac i1 przetwarza¢ dane
wektorowe i obrazowe na potrzeby systemow

2. | K 12 informacji przestr,z.er%nej oraz opracowa¢ model T2A_U05 LP7S_UW I.T.P7S_UW.2 LPTS_ UW | o7y
kartograficzny zréznicowanych danych HNI.P7S_UW.2.0 HI.P7S_UW
przestrzennych z uwzglednieniem procesu
ich transformacji i harmonizacji.
Potrafi wykonywa¢ zadania zwigzane
z prowadzeniem o$rodkow dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej, wspotpracowac ToA Uo7
z o$rodkami dokumentacji geodezyjnej T2A_U14 LTPTS UW.2 LP7S LW

13. | K U13 i kartograficznej, zarobwno w procesie T2A_U15 I.P7S_UW RS S P7U_U

e, 24 POt ToA Ul6 I11.P7S_UW.2.0 11.P7S_UW

przekazywania, jak i pozyskiwania danych ToA ULS

1 dokumentacji oraz potrafi korzystac¢ z geoportali
I metadanych tworzonych w ramach krajowej
infrastruktury informacji przestrzennych.
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Zalacznik do uchwaty nr 292/XL1X/2019 Senatu PW
z dnia 23 stycznia 2019 r.

Symbol efektu , Wodniesienie - | POdniesienie — Blodniesienie— | MOdniesienie — | ®lOdniesienie —
Lp. . Efekt ksztatcenia
ksztalcenia symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol
[ 2] 3] 41 [5] f61 7 18]
I.T.P7S_UW.1
T2A_U08 IL.T.P7S_UW.2
Potrafi opracowywa¢ koncepcje T2A_U10 LP7S UU IL.T.P7S_UW.3 1.P7S_UU
. e . oo T2A U12 e I.T.P7S_UW.4 1.P7S_UK
14. | K_U14 1 wspolprojektowaé zaawansowane aplikacje — 1.P7S_UK H1P7S DW 1o LP7S UW P7U_U
nawigacyjne i lokalizacyjne. T2A_U14 1.P7S_UW I1.P7S_UW.2.0 1.P7S_UW
T2A_U19 [11.P7S_UW.3.0
I11.P7S_UW.4.0
T2A_U10
. . , . T2A_U12 I.T.P7S_UW.2
Potrafi wspotprojektowa¢ mobilne platformy T2A U4 175 UL LT P7S_UW.3 LP7S_UU
pomiarowe montowane w bezzatogowych - e I1.T.P7S_UW.4 1.P7S_UK
15. | K_U15 . S T2A_U15 I.P7S_UK — — P7U_U
statkach powietrznych (ang. UAV) i pojazdach ToA ULT 1.P7S_UW :::EZ?BWE" |:iPP77Ss_ qu\\;v
! . | — P7S_UW.3.0 P7S_
autonomicznych (ang. autonomous vehicles). T2A_U18 I11.P7S_UW.4.0
T2A_U19
Potrafi wyznaczy¢ pozycj¢ 1 orientacj¢ platformy
mobilnej w czasie rzeczywistym korzystajac
z obserwacji GNSS oraz zintegrowanych A Uo7
6. | k ULe obserwacji GNSS/IN§, wyko_nac kalibracje T2A_U08 LP7S UW I.T.P7S_UW.2 LPTS_UW | o7y
- geometryczng sensor6w pomiarowych T2A_U10 - HL.P7S_UW.2.0 I1L.P7S_UW
na platformie mobilnej oraz dokonac analizy,
filtracji 1 estymacji obserwacji z roznych sensorow
pomiarowych.
Potrafi dobiera¢ odpowiednie techniki
pozyqonowanhla i p_ozyiklvyanlla danych — ILT.P7S_UW.2
17. | K U17 przestrzennyc (m_.ln. S_ anlng aserowy_, - T2A_U08 1P7S_UW I.T.P7S_UW.4 I.P7S_UW P7U_U
zobrazowania lotnicze i satelitarne, odbiorniki T2A_U10 :::ﬁ;g—ﬂwio I1L.P7S_UW
GNSS, INS) na potrzeby systemow IS UWA0
nawigacyjnych.
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L Symbol efektu Efokt keptalcen Wodniesienie - | POdniesienie — Blodniesienie— | MOdniesienie — | ®lOdniesienie —
P- ksztatcenia ext Rsztateena symbol symbol | symbol 11/111 symbol I/111 symbol
Y 2 3] 41 [51 f61 71 8]
Potrafi integrowaé, przetwarzac i analizowaé duze
ZbI,O.ry da”?’c,h przestrzennych_ pochodzacych T2A_U07 LT P7S_UW.1 N
z roznych zrodet (w tym mobilnych platform T2A_U08 1.P7S_UU I.T.P7S_UW.2 e
18. | K_U18 . o . ! - - ILP7S_UW | PTU_U
kartowania) na potrzeby aplikacji nawigacyjnych | T2A_U09 I.P7S_UW :::E;g_gwgo N1.P7S UW
i lokalizacyjnych, z wykorzystaniem technologii T2A_U11 S W20
GIS.
T2A_U07
T2A_U10
Potrafi automatyzowac prace na danych ToA U1l P75 LU :HE;?BVWV% | P7S UU
19. | K_U19 przestrzepnych poprzez pisanie prostych makr, T2A U13 L P7S_UW I11.P7S_ UW.1.0 I:iPF’77SS_UUV\\//V P7TU_U
programéw 1 aplikacji T2A U15 I11.P7S_UW.2.0 Sl
T2A_U16
Potraﬁ oplr_acoyvyazvac z;awansiyvane ) T2A_U07 ILT.P7S_UW.2
2. | K U2 geowizualizacje danych pozyskiwanyc T2A_U16 LP7S UW 1.T.P7S_UW.4 LPTS_UW | 7
- z mobilnych systemow kartowania oraz TOA U1S - :::-g;g_gw-i-o L.P7S_UW
na potrzeby systemow nawigacyjnych - SO
Kompetencje spoleczne
1 | K ko1 Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéob kreatywny T2A_K06 L P7S_KO |P7S_KO P7U_K

1 przedsigbiorczy.
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Lp.

Symbol efektu
ksztalcenia

Efekt ksztalcenia

HOdniesienie -
symbol

2l0dniesienie —
symbol |

Blodniesienie —
symbol 11/111

“l0dniesienie —
symbol I/111

Blodniesienie —
symbol

[1]

[2]

[3]

[4]

[5]

[61

7

[8]

K_KO02

Rozumie potrzebe formutowania i przekazywania
spoteczenstwu — m.in. Poprzez $rodki masowego
przekazu — informacji i opinii dotyczacych
osiggnie¢ geodezji 1 kartografii i innych aspektow
dziatalnosci inzyniera geodety i kartografa;
podejmuje starania, aby przekazac takie
informacje i opinie w sposdb powszechnie
zrozumialy, przedstawiajac rozne punkty
widzenia.

T2A K07

1.P7S_KK
I.P7S_KR

1.P7S_KK
1.P7S_KR

P7U_K

K_K03

Ma swiadomos$¢ wazno$ci i rozumie
pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnos$ci
inzynierskiej i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci
za podejmowane decyzje.

T2A_K02

1.P7S_KR

1.P7S_KR

P7U_K

K_K04

Potrafi wspotdziata¢ i pracowac w grupie,
przyjmujac w niej rozne role.

T2A K03

1.P7S_KO

1.P7S_KO

P7U_K

K_K05

Ma $wiadomo$¢ odpowiedzialnosci za przekazane
wyniki prac geodezyjnych i kartograficznych oraz
potencjalnych skutkow jakie moga one wywotac.

T2A_K05

1.P7S_KK
1.P7S_KR

1.P7S_KK
1.P7S_KR

P7U_K

K_KO06

Potrafi nawigzywac poprawne relacje z ludzmi
w toku realizacji prac geodezyjno-
kartograficznych, a takze wspolpracowaé

z przedstawicielami innych zawodow.

T2A K02

I.P7S_KO

1.P7S_KO

P7U_K
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